
Можно ли расставить охрану вокруг небольшого объекта так, чтобы ни к 
объекту, ни к часовым нельзя было подкрасться? (каждый часовой стоит 
неподвижно и видит на 100 метров вперёд)

минимизировать 
количество роботов


